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Подключение по RS485

<Пример подключения>
1) Использование комппьютера для управления несколькими преобразователями.

Замечание: используйтедля подсоединений стандартные кабели и разъемы

2) Использование комппьютера с интерфейсом RS232.

Замечание: используйтедля подсоединений стандартные конверторы, кабели и разъемы

<Подсоединения>
1) Подсоединение компьютера к преобразователю.

Разъем компьютера
Название Описание

RDA Прием данных
RDB Прием данных
SDA Выдача данных
SDB Выдача данных
RSA Запрос обмена
ASB Запрос обмена
CSA Сброс обмена
ASB Сброс обмена
SG Общий
FG Земля

2) Подсоединение компьютера к нескольким преобразователям.
Компьютер

RDA
RDB
SDA
SDB
RSA
ASB
CSA
ASB
SG
FG

Замечание:
1) терминатор подсоединяйте на самом дальнем от компьютера преобразова-

теле
2) Подсоединения осуществляйте в соответствии с инструкцией на компьютер
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Пар.286 “коэффициент компенсации»
Пар.287 «фильтр компенсации»

Эта функция компенсирует скольжение в зависимости от нагрузки и может использо-
ваться, как в разомкнутой, так и в замкнутой по скорости системе.
•  Выходная частота изменяется в зависимости от величины моментообразующей
составляющей тока при неустойчивом векторном регулировании.
Величина частоты компенсации при номинальном моменте, устанавливается в
Пар.286 в процентах к номинальной частоте.
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•  Условия использования компенсации скольжения
1. Функция используется при неустойчивом векторном регулировании, если

Пар.286≠0.
2. Функция работает на постоянной скорости.
3. Верхний предел частоты компенсации 120 Гц.
4. При вычислениях, за номинальный, принимается ток, введенный в Пар.9.

№ Название Диапазон Шаг Зав. установка
286 Коэффициент компенсации 0 – 100% 0.01% 0%
287 Фильтр компенсации 0.00 – 1.00 Сек 0.01 Сек 0.3 Сек

<Установка>
Параметры устанавливаются в соответствии с нижеследующей таблицей.

№ Пояснения

286
Установите величину компенсации на номинальном моменте в процентах по отношению к
номинальной частоте.
При установке «0», компенсация отсутствует.

287 Установите постоянную времени моментообразующей составляющей тока.
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